I System introduction

Wydajnos¢

Typ linii

Obstuga predkosci 0,1~30 km/h przy wysokiej precyzji
dziatania, moze osiagna¢ doktadnos¢ +-2,5 CM, obejmujac
caly zakres predkosci dziatania, taki jak siew, opryskiwanie,
rowy, przygotowanie gruntu i inne operacje;

Obstuga wielu trybéw pracy (linia AB, linia A+, krzywa, krzywa
kotowa, nieregularna linia pochylenia, linia 90 stopni, linia
pudetkowa, linia wszystkich Sciezek, linia planowania Sciezki) w
celu spetnienia réznych scenariuszy operacyjnych;

Rodzaje pojazdow GNSSmodud

Obstuguje szerokg game typow pojazdow, w tym pojazdy z
przednimi kotami skretnymi, tylne kota skretne, przegubowe,
gasienicowe, maszyny do sadzenia ryzu i samojezdne
opryskiwacze;

Obstuguje szeroki zakres trybéw GNSS, w tym SPP, DGPS, RTK,
E-PPP, H-PPP, SkyTrix. Utrzymuje dobra wydajnos¢ w réznych
trybach.

Operacje

Bogate funkcje dodatkowe

ISOBUS VT/ TC-SC
U-TURN

Oprogramowanie jest fatwe w obstudze, a podstawowe
funkcje mozna wykonac w 2 krokach; uzytkownicy moga
szybko rozpoczac prace i zmniejszy¢ koszty nauki;

[
[
B Cloud service- chmura
[

Prowadzenie osprzetu
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I Komponenty

01. Antena_ESD_z Parametry

GNSS BDS. GPS. GLONASS. Galileo. QZSS. L-BAND

Poziom: =2.5cm (CEP95)

Doktadno$¢ (SkyTrix) Pion: +5cm (RMS)
konwrgencja: <5min

Moduty Jeden 4G modul
Radio Wbudowane Rx Radio
Zasilanie (9-36) V DC
Wymiary 204*188*73
Temperatura robocza -20°C~—+70°C
Temperatura przechowywania -40°C~+85°C
Odpornos¢ na wode IP67
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I Wprowadzenie komponenty

02. Kierownica elektryczna ESW-2

ey o

Typ silnika Torque Motor
Znamionowy moment obrotowy 7N.m
Znamionowy RPM 120RPM
Prad znamionowy 15A
110 1*CAN / Tractor horn
Zasilanie (9-36) VDC
Wymiary ®»165*58
Waga (Motor) <3.8Kg
Rozmiar kierownicy D: 400mm/360mm
Temperatura robocza -25°C~+70°C
Temperatura przechowywania -40°C~+85°C
Odpornos¢ na wode IP65
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I Porownianie i udoskonalenia

M ESW-2

B ESW-1
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I Wprowadzenie komponenty

| pemin | om
03. Monitor ESD-2

Rozmiar ekranu 12.1 cali IPS
Rozdzielczos¢ 1280*800
Jasnosc¢ 750 nitow
RAM&ROM 4+32GB
Kamera 1~4 kanaty
Android 11.0
Komunikacja 4G/WiFi/BT
Zasilanie (9-36) VDC
Temperatura robocza -20°C~+70°C
Temperatura przechowywania -40°C~+85°C
Odpornosc¢ na wode IP67
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| skyTrix

Broadcast Satellites

N

GNSS Constellations GNSS Constellations
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Data Centers Uplink Stations Users

Nie potrzeba stacji bazowej radiowe;j.
Nie potrzeba potgczenia sieciowego.

Czas konwergencji: @ PPP AR<5 min.
(2) PPP RTK< 3 min.

Doktadnos¢ pozycjonowania poziomego:
2,5 cm.

Obstuga IP-SkyTrix, czas konwergencji< 5
min.
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I Widok panoramiczny

@  RTK @ %,
25/4 1/NET 0.01 0.0kmn  0.00mu

Wsparcie rozbudowy
kamer 4-kanatowych i
funkcji widoku
panoramicznego, dzieki
czemu duze kombajny i
inne pojazdy beda dziataé
bezpieczniej i niezawodniej




I Nowy design i Ul interface

SNav J, @ RTK | "\é} %

42/4 O/NET  0.01 S = 38 101w 0.64n
o T ok B o ER WL 2 At
- 4 a0 N . o Gl |
H - = i
e ‘ ; il
- L S
= |

r=.
| K
/

Obstuguje przetgczanie widoku 2/3D. Obstuguje tryb dzienny i nocny, dostosowuje sie
do réznych scenariuszy i sSrodowisk pracy. Szerszy i wygodniejszy widok zapewnia
uzytkownikom nowe doswiadczenie pracy.
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I Trajektoria

¥ 3 @ RTK = Z L ey .
42/4 O/NET  0.01 T X P X K Olor Sciezki mozna

zmienic;

Zwieksz stopien
wyswietlania obszaru
pokrycia sciezki; Aby spetnic
wymagania obszarow
operacyjnych, takie jak
podziat i wyswietlanie,

Uzytkownicy mogg wyrazniej
widziec€ rozne lokalizacje
upraw w roznych regionach;




I U-TURN- zawracanie

SNav J, @ RTK
42/4 1/NET 0.01
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B Bardziej intuicyjny i wydany gtowny interface
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I U-TURN- zawracanie

m PIEC typéw zawracania U-turn
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B AB linia U-turn A+ linia U-turn B Krzywa U-turn B Granice U-turn B Przesuniecie U-turn
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I U-TURN- zawracanie

B Trzy moduty U-turn

Q & 1 D

| Radius setting

5.000

Range: 0.1-50.0 m
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I Zarzadzanie narzedziamy-
maszyny

~ RTK
42/4 1/NET 0.01

= P
:

Tryby montazu: tylne, przednie |
zawieszenie jednopunktowe.

e % 2 @

sanns -10

Obstuga wykrywania napiecia
wejsciowego podnosnika
narzedzi rolniczych w celu
uzyskania automatycznej jazdy
lub uruchomienia/zatrzymania
toru.




I Prowadzenie punkt referencyjny

Pozycja linii wjazdu
obstuguje dwa sposoby:
przednig i tylng os pojazdu;

Confirm

Cancel

W zaleznosci od pojazdu
linia wjazdu jest szybsza.

EFIx



I Zarzadzanie polem_ Online mapa

Fields Manage @

30 Distance 1 @) Time . , . .
Obstuga funkcji wyswietlania

Tl | 4 mapy online. Mozesz wyraznie

197.2km 2023-10-08 16:08 , . .

Raymond Hernandéz Nandez-1A ‘ ZObaCZYC IOkallzaCJe pOIa,
=oetis | [ @ean | [ woetere | granice, linie nawigacyjne,
— znaczniki i lokalizacje

209.2km  2023-10-08 16:08 pojazdow, dzieki czemu

Raymond Hernandez Nandez-1A

mozesz wyrazniej zobaczyc¢
lokalizacje i wybrac, z ktorej
chcesz skorzystac.

©
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I Zarzadzanie polem _Granice

Sr 4.0unm ;o .
wyswietlania mapy

online. Mozesz
wyraznie zobaczyc
lokalizacje pola,
granice, linie
nawigacyjne,
znaczniki i
lokalizacje pojazdow,
dzieki czemu
mozesz wyrazniej
zobaczyc¢ lokalizacje
| wybrac, z ktorej
chcesz skorzystac.




I Zarzadzanie polem _Linie prowadzenia

» Draw navigation lines | =~ "
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I Zarzadzanie polem _Linie prowadzenia

©) RTK @ Z
T/NET 0.01 2.8km/m 0.00na

B RoOzne rodzaje linii

B Uzywane podczas zniw

B Lub innych zabiegow




I Zarzadzanie polem _Linie prowadzenia

©) RTK A
1/NET 0.01 3. Tkmm 0.00na

Planowanie sciezki.

Zaplanuj z

wyprzedzeniem

najlepsza sciezke

sadzenia




I Zarzadzanie polem_Sciezki technologiczne

o Edit Line A
Basic Information Access paths
Enable Tram Line Whether to enable @D ZOptyma“ZUj SCIe’Z’ke praCy I
popraw wydajnosc pracy
* o Swath Spacing 3
+Offset Center Zmniejsz zageszczenie gleby i
Ao Initial Swath 0 popraw jej stan

Mozna jg dostosowac do
roznych upraw i terenu, aby
sprostac zroznicowanym
e | [ o cowany
potrzebom rolniczym

EFIx



I Zarzadzanie polem_Sciezka dostepu

4 Back Edit Line-A1

Basic Information Access paths

I Enable Access paths

O

« @) How many lines per access path
* ) Access path width

9 *

*Line place in first group

Rows in first group

* Provide Guidance to access path

Q

Tram Line

Whether to enable ()

@

Moze realizowac grupowanie
linii nawigacyjnych, a rozne
linie przekazywania mogg bycC
ustawione wewnatrz i
pomiedzy grupami.

Spetnia potrzeby lokalizacji
rowow melioracyjnych i inne
konkretne scenariusze w celu
zwiekszenia wydajnosci
uzytkownikow.

EFIx



I Zarzadzanie polem_Obiekty

Field-A1 Detail

Field Overview Boundaries Guidlines Q. landmark Tasks

Obstuga wielu nowych funkc;ji

oo | RN znacznikow.

s l Obstuga modyfikacji i

landmark-A1 <4 usuwania znacznikow.

Point marker 2023-10-08 16:08

Treel

| oot [ woeee | [IEINEVEN Obstuga udostepniania
znacznikow.

landmark-B2

o ;; Point marker 2023-10-08 16:08

kB Treer Znacznie poprawia
bezpieczenstwo i wygode

procesu operacyjnego, praca

bez obaw. 6

L < O O P
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| NMEA wyjscie

Pozycja wyjsciowa obstuguje
pozycje odbiornika i pozycje
automatycznego prowadzenia.

Podwojny wybor, aby sprostac
roznym potrzebom uzytkownikow
w zakresie danych w réznych
scenariuszach, szczegolnie na
zboczu, pozycja wyjsciowa jest
doktadniejsza.

Cancel Confirm

EFIx



| Transmisja DANYCH

4 Back

9 Back

Export share code

Setup center

Export share code

[

A

5885366

Export the file sharing code

Please save the photo in time and share the file with

others immediately

<

[
Format transmisji danych
obstuguje SHP&ISOXML;
Tryb transmisji danych
obstuguje  udostepnianie

przez USB w chmurze;

Przeprojektowanie

interfejsu, znacznie
poprawia wygode i
wydajnosc transmisii,

dzieki czemu obstuga jest

prostsza;

EFIx



| IsoBUS VT
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Nowo zaprojektowany
podzielony ekran;

Obstuga interfejsu
podzielonego ekranu,
powiekszanie i
pomniejszanie;

Obstuga przetgczania
wielu wirtualnych
terminali;

Bardziej stabilny,
wydajny, w petni
funkcjonalny;




| IsoBUS TC-SC

av <,
I O

SNav | % &’ @

SNav > &, @
42/ 1/NET ] sssne

Obstuga trybu recznego |
automatycznego.

Stabilny, ptynny, spetniajgcy
potrzeby uzytkownikow
ISOBUS.




3 ©) RTK l =
42/4 O/NET 0.01 0 2.8um/m

B prescription map for rate control.
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I Aplikacje kontrolne

G i
16/5 1/Net

® Target spray

\J
Manual 10 L/HA /_

2EEEEEEE NN

<> < o) O <P

68 L/HA

B Kontrolna oprysku X100.
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I Zarzadzanie Online _FarmLink

@ FarmLink 1297384547@q

£ DashBoard I Farm more » I satellite Map

& Field

4= Clients

QQ Farms 1

& Fields Quantity
Q Equipment

I
Vehicles « Kazams

T Implements

5 Devices I Field more »
SR People Management
$ Material Management

(o8
Quantity Area/ha
I Devices more »

Mumbai

1 0

Maynila JERE
Quantity Hours X
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I Funkcjonalnosc¢ eSteer 20 Max

SteerReady

Kontrola oprysku

Prowadzenie osprzetu

Prowadzenie wizualne

Prowadzenie rzedowe

EFIx
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